
PROGRAMMA 2 MAGGIO 

Scuola: IIS Carlo Urbani 

2 Classi Comunicazione e Grafica - secondaria II grado 

30 studenti 

 

2 maggio 

ORARIO ATTIVITA’ 

09.30 Arrivo Edificio Marco Polo  

V i a  d e l l o  S c a l o  d i  S a n  L o r e n z o  8 2 ,   

P a d i g l i o n e  A  

10.00 Conferenza d’apertura 

A u l a  c o n f e r e n z e  -  P i a n o  t e r r a  

 
Orientamento dedicato ai giovani con istituzioni, aziende, università e centri 
di ricerca 

TALK ISPIRAZIONALI 

• Human Robot Interaction 
• Intelligenza artificiale 
• Medicina e ingegneria biomedica 

 

11.30 Visita all’area espositiva e alle gare 

P i a n o  t e r r a  /  P r i m o  p i a n o  e  S e c o n d o  p i a n o  

13.00 Fine visita 

 

 

 

Coordinatore della classe: Cristiana Mangiacapra 

Email: mangiacapracristiana@istitutocarlourbani.edu.it 

Referente Fondazione Mondo Digitale: Jessica Scucchia 

E-mail: j.scucchia@mondodigitale.org 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

PROGRAMMA 2 MAGGIO 

mailto:j.scucchia@mondodigitale.org


Scuola: IIS Carlo Urbani 

2 Classi Odontotecnica - secondaria II grado 

20 studenti 

 

2 maggio 

ORARIO ATTIVITA’ 

09.30 Arrivo Edificio Marco Polo  

V i a  d e l l o  S c a l o  d i  S a n  L o r e n z o  8 2 ,   

P a d i g l i o n e  A  

10.00 Conferenza d’apertura 

A u l a  c o n f e r e n z e  -  P i a n o  t e r r a  

 
Orientamento dedicato ai giovani con istituzioni, aziende, 
università e centri di ricerca 

TALK ISPIRAZIONALI 

• Human Robot Interaction 
• Intelligenza artificiale 
• Medicina e ingegneria biomedica 

 

11.45 Pausa 

12.00 GLI STUDENTI INCONTRANO LE UNIVERSITA’ - A u l a  T 0 2  

Università Campus Bio-medico di Roma 

Nevio Luigi Tagliamonte, docente di bio-ingegneria meccatronica parlerà 

di esoscheletri e soft robotics applicata. La soft robotics è uno dei settori 

emergenti della biorobotica e smentisce la credenza secondo la quale un 

robot, per funzionare ed essere efficiente, deve necessariamente essere 

costituito da un insieme di strutture rigide. I soft robot sono realizzati con 

materiali morbidi e flessibili, si ispirano alla natura e sono in grado di 

interagire in modo più sicuro con l’uomo e l’ambiente esterno. 

13.00 Fine visita 

 

 
Coordinatore della classe: Cristiana Mangiacapra 

Email: mangiacapracristiana@istitutocarlourbani.edu.it 

Referente Fondazione Mondo Digitale: Jessica Scucchia 

E-mail: j.scucchia@mondodigitale.org 
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